AQgara

Obecno$¢ Multi-Sensor FP300

Wprowadzenie do produktu

Presence Multi-Sensor FP300 to zasilany bateryjnie czujnik obecnosci cztowieka, ktdry faczy w sobie radar milimetrowy, detekcje
podczerwieni i algorytmy sztuczne] inteligendji firmy Aqara, aby precyzyjnie wykrywac obecnos¢ — nawet gdy osoby

pozostajq nieruchome, eliminujac ograniczenia tradycyjnych czujnikéw PIR.

Dzigki samouczeniu sie przestrzennemu i adaptacyjnej czutosci, inteligentnie dostosowije sie do otoczenia, monitorujac jednoczesnie

temperature, wilgotnos¢ i oswietlenie otoczenia. Obstuguje protokoly Thread i Zigbee i plynnie integruje sie z ekosystemem Agara Home lub

dowolng platforma ilng z Matter, iajac wszechstronne ie inteli domem.

Notatka:

*Dotaczenie do ekosystemu Matter wymaga routera granicznego watkéw i kontrolera Matter dla ekosystemu Matter.
*Po dodaniu do ekosystemu Aqara urzadzenie wymaga aplikacji Agara Home i centrali Aqara obstugujacej protokdt Zigbee lub Matter.

N
Niektére funkcje sq dostepne tylko w aplikacji Aqara Home.

@ oycisk reserowania ) zuinik podczerwieni 812 bazowa do montazu na scianie

O cuinic swiatia @ ol milimetrowych

Dostep do urzadzenia

Przygotowanie
1. Pobierz aplikacjg Adara Home

Zeskanuj ponizszy kod QR i pobierz najnowsza wersje aplikacji Aqara Home

2. Podfacz urzadzenie

Usuri zakladke izolacyjna, wiacz urzadzenie, a nastepnie przejdz do trybu parowania sieciowego. Dioda LED zacznie powoli miga¢ na
niebiesko.

Jesli parowanie sieciowe przekroczy limit czasu, nacisnij i przytrzymaj przycisk resetowania przez 5 sekund, az wskaznik LED zacznie migac, a
nastepnie zwolnij go, aby przejé¢ do trybu parowania urzadzenia.

*Aby zapewni¢ szczelnos¢ urzadzenia, szczeliny sa waskie. Podczas zdejmowania zakladki izolacyjnej nalezy jq pociagnac.

mocno. W razie trudnosci, mozesz otworzy¢ pokrywe baterii, aby ja wyjac.

Polacz przez Matter (protokot watkowy)

Otwérz aplikacje Aqara Home, po przejéciu do zakfadki ,Dom” kliknij ,+ w prawym gérnym rogu, aby przejéc do strony ,Dodaj urzadzenie”.

Po wybraniu odpowiedniego urzadzenia postepuj zgodnie z instrukcjami wyswi i w aplikacji, aby dokoriczy¢ parowanie.

Uwaga: Jesli chcesz dotaczy¢ do Matter za posredni innej firmy, mozesz uzyskac do niego dostep w procesie
,dodawania urzadzenia” w aplikacji innej firmy, skanujac kod Matter na urzadzeniu lub w instrukcji obstugi, aby dokoriczy¢ parowanie

urzadzen,

Polacz sie za pomoca protokotu Zigbee
Otworz aplikacje Aqara Home, przejdz do zakfadki ,Dom", Kiiknij ,+* w prawym gérnym rogu, aby przejé¢ do strony ,Dodaj urzadzenie”.
Wybierz nazwe odpowiedniego urzadzenia, zeskanuj kod parowania i wybierz protokét Zigbee, aby pobra¢ odpowiednie

oprogramowanie. Wybierz hub, z ktérym chesz potaczy¢ urzadzenie.

Adualzaca oprogramowania sprzstowego

Aby zapewni¢ najlepsze dziatanie, najpierw dodaj urzadzenie w aplikacji Aqara Home, a nastepnie zaktualizuj oprogramowanie sprzetowe

urzadzenia na stronie ustawieri do najnowszej wersji, zanim zaczniesz go uzywac.

Przetaczanie protokotéw

Jesli cheesz zmieni protokét, mozesz to zrobi¢ w aplikacji Aqara Home. Najpierw wyjmij urzadzenie  aplikacji, a nastepnie naciénij i

j przycisk i ia przez 5 sekund, aby je zresetowat i przej$¢ do trybu parowania. Podczas parowania dotknij

opdji ,Przefacz protokdt” i wybierz zadany protokst. Postepuj zgodnie z instrukcjami aplikacji, aby dokoriczy¢ konfiguracje.

Uwaga: zmiana protokotu jest réwnoznaczna z przywréceniem ustawien fabrycznych, co spowoduje usuniecie wszystkich ustawier i
danych urzadzenia.
Instalacja sprzetu

Urzadzenie mozna zainstalowac w dowolnym miejscu, w ktorym wymagana jest detekcja, obstugujac wiele metod instalacji, takich jak

monta na $cianie, na biurku lub na suficie. Uzytkownicy moga wybrac odpowiednia lokalizacje w zaleznosci od pozadanego obszaru

detekqji i dostosowac kat instalacji oraz i ia, aby precyzyjnie ¢ zasieg. Urzadzenie mozna

za pomoca kleju, magnesu, érub rozporowych itp. (wkrety musza by¢ uzyte, jesli instalacja odbywa sie na wysokosci powyzej 2 metrow).

Zalecenia dotyczace instalagji

1. Zamontuj urzadzenie na $cianie, w narozniku lub suficie, uzywajac i 1ego lub w zaleznosci od
potrzeb w zakresie detekdji. Upewnij sie, ze prz6d urzadzenia jest skierowany w strone obszaru, ktéry chcesz monitorowac, i odpowiednio
dostosuj kat.

2. Jesli potrzebujesz obja¢ wigkszy obszar detekdji, zaleca sie montaz urzadzenia na wysokosci okofo 2 metréw, lekko pochylajac je w dé,
aby objac wymagany obszar monitorowania.

3.W przypadku montazu bocznego na Scianie lub w narozniku zalecana wysokos¢ wynosi 1,4-1,8 metra, aby zapewnic
Zasieg detekdji zaréwno w pozycji stojace,jak i siedzacej. W przypadku montazu na innej wysokosci, mozna dostosowat kat nachylenia
uchwytu, aby obja¢ gléwny obszar aktywnosci.

4. Aby unikna¢ martwych punktow detekdji, zaleca sie montaz urzadzenia w narozniku z przodu

skierowany w strong $rodka naroznika. Pomaga to zminimalizowa¢ martwe strefy pola widzenia po obu stronach radaru podczas

wykrywania z duzej odlegtosci. Podstawa jest w mimos proj przegub uniwersalny,
regulacig kata montazu poprzez obrét podstawy, co pozwala na uzyskanie wigkszego zakresu pochylenia urzadzenia.

5. Podczas montazu nalezy unikat duzych powierzchni metalowych, szklanych i innych silnie odbijajacych $wiatto powierzchni.

powierzchni lub instalowac go obok wylotéw Kli 6w, oczyszczaczy powietrza i
6. Jesli wysokos¢ montazu jest mniejsza niz 2 metry, mozna go zamontowac za pomoca kleju i magnesu

Montaz. Powyzej 2 metréw wymagane sa $ruby mocujace.

AMontaz klejowy

N

(

B. Instalacja magnetyczna

C. Montaz érub

*$rubokret nie jest dotaczony. Dotaczony zestaw do montazu $rub jest opcjonalny.

Ustawianie zasiegu detekcji radaru (tylko tryb Zigbee)

Urzadzenie ma maksymalny zasieg detekeji 6 metréw i kat detekdji 120° (mierzony w idealnych warunkach laboratoryjnych; rzeczywisty
zasieg mote sig nieznacznie réznié w zaleznosci od $rodowiska, wysokosci instalacji i kata. Przy wigkszych katach energia radaru maleje,

o moze zmniejszy¢ maksymalny zasieg detekcji).

Uzytkownicy moga dostosowac zasieg detekdji na stronie ustawier, z precyzyjna regulacja co 0,25 metra. Zasieg detekcji mozna

ustawié jako nieciagly, co pozwala uzytkownikom wykluczy¢ okreslone obszary o érednim zasiegu z detekcji.

Podczas ustawiania zasiegu detekeji interfejs wySwietla ikone czlowieka wskazujaca ,biezaca pozyce”, ktdra odnosi sie do odleglosci
wlinii prostej miedzy urzadzeniem a punktem o najsilniejszym sygnale obecnosci czlowieka. Nie jest to precyzyjna odlegtos¢
pozioma i moze rézni¢ sie od odlegtosci postrzeganej; stuzy ona jedynie jako punkt odniesienia do ustawiania granic zasiegu. Jesli osoba

znajdzie sig dalej niz 6 metrow, ,biezaca pozycja” zostanie wyswietlona jako ,nieznanar.

Aby zapewni¢ doktadne ustawienia zasiegu, zaleca sie uzytkownikom powolne zblizanie si¢ do urzadzenia, z daleka do bliska, zatrzymanie
sig na zadanej granicy i poczekanie na ustabilizowanie sig wyswietlane] odlegtosci przed jej ustawieniem. Po skonfigurowaniu nalezy
precyzyjnie dostroi¢ zasieg, poréwnujc go z wartosciami wykrywania obecnosci na ekranie giwnym.

Ustawienia zasiegu detekdji obowiazuja tylko wtedy, gdy radar jest aktywny. Jesli tryb deteki jest ustawiony na ,tylko

podczerwiert’, zasiegu detekeji radaru nie mozna regulowat,

Pole widzenia 120°

Timer op6znienia nieobecnosci

Licznik opéznienia nieobecnosci shzy do op6# p wolnej” a takze moze by¢ uzywany do opéznienia wykonania

automatyzacji na podstawie nieobecnosci.

Ustawienie pomaga izowac falszywe alarmy 6ceniami otoczenia,

Krétsze opéznienie oznacza, ze urzadzenie zglasza nieobecnos¢ szybciej, ale moze by¢ bardziej podatne na zakocenia w

zHozonych $rodowiskach. W wigkszosci przypadkéw zaleca sig uzycie wartosci domysinej.

Uwaga: Jezeli i zaréwno licznik opéznieni: $ci, jak i opéznienie warunku ji, catkowity czas op6z ia bedzie
suma obu.
Na przyklad: jesli opéznienie przy braku obecnosci jest ustawione na 5 sekund, a ja jest skonfig tak, aby ,wylaczy¢ $wiatlo

po 10 sekundach braku obecnosci’, urzadzenie zgtosi brak obecnosci” w ciagu 5 sekund, a automatyzacja zostanie uruchomiona 10 sekund

pozniej — co spowoduje calkowite opéznienie wynoszace 15 sekund.

Uczenie sie przestrzenne Al (tylko tryb Zigbee)

Technologia Al Spatial Learning inteligentnie analizuje otoczenie, aby odfiltrowa¢ zaki6cenia pochodzace z duzych powierzchni szklanych,
obiektow metalowych, luster | innych materiatéw odblaskowych. Zwieksza to dokiadnos¢ detekeji poprzez adaptacje do zakiécerh
$rodowiskowych.

Zaleca sig przeprowadzenie recznej sesji uczenia przestrzennego Al po zainstalowaniu urzadzenia. Podczas tego procesu przestrzer powinna
pozosta pusta przez okoto 30 sekund — prosimy o cierpliwosc.

Po skonfigurowaniu reczna aktywacja nie jest juz konieczna. Urzadzenie bedzie stale uczyé sie i dostosowywat do zmian otoczenia w czasie
rzeczywistym, zwiekszajac z czasem dokladnost.

Jesli zauwazysz, ze urzadzenie biednie wykryje obecnos¢ z powodu zakidcen rodowiskowych i nie powrdci do stanu pustego, mozesz recznie

uruchomi¢ ponownie funkcje uczenia przestrzennego Al aby szybko skalibrowa¢ przestrzen.

Uwaga: w trybie Matter urzadzenie automatycznie rozpocznie uczenie przestrzenne za pomoca sztucznej inteligencji, bez koniecznosci recznego

wprowadzania danych.

Konfigurowanie automatyzacji

Uzytkownicy moga przejé¢ do interfejsu ,Automatyzacja” aplikacji i klikna¢ ,+* w prawym gérnym rogu, aby dodat automatyzacje

powigzane z urzadzeniem.

Warunki automatyzacji

Klasyfikacja Warunki automatyzacji

Wykryto obecnos¢

Nie wykryto obecnosci

Wykryto obecnos¢ przez pewien czas.

Nie wykryto obecnosci przez okreslony czas.

Automatyzacje zwigzane z obecnoscia Wykryto ruch w podczerwieni

(Niedostepne w trybie wytacznie radarowym)

Nie wykryto ruchu w podczerwieni

(Niedostepne w trybie wylacznie radarowym)

Nie wykryto ruchu w podczerwieni przez okreslony czas

(Niedostepne w trybie wytacznie radarowym)

Oswietlenie wzrasta do

Oéwietlenie spada do

ja zwigzana z

Powyzej okreslonego poziomu $wiatta

Ponizej okreslonego poziomu $wiatta

Temperatura wzrasta do

Temperatura spada do

Automatyzacja zwigzana  temperaturg

Powyzej okreslonej temperatury

Ponizej okre$lone] temperatury

Wilgotnos¢ wzrasta do

Wilgotnoé¢ spada do

ja zwigzana z wil ia
Powyzej okreslonej wilgotnosci

Ponizej okreslonej wilgotnosci

Zalecane konfiguracje automatyczne
Rozpocznij w mniej niz minute dzieki tym zalecanym automatyzacjom

1. Wiacz éwiatta po wykryciu obecnosci

2. Wykaczaj $wiatto lub klimatyzacje, jesli przez pewien czas nie zostanie wykryta zadna obecnost.

3. Wiaczaj oéwietlenie, gdy wykryta zostanie obecnos¢ i natezenie oéwi spadnie ponize] poziomu.

4. Wiacz klimatyzacje, ustaw Jq na tryb chiodzenia i ustaw temperature na 24°C, gdy w domu jest kto$ obecny.

wykryto i temperatura przekracza ustalony prog

[T ————

1. Aby uzyskac najlepsze rezultaty, zamontuj urzadzenie skierowane w strone przedniej czesci ciata cztowieka, aby lepiej wykrywa¢ subtelne dzwieki.
ruchy takie jak oddychanie.

2. Urzadzenie ma zasieg detekji do 6 metréw. Skonfiguryj zasieg w zaleznosci od swoich potrzeb.
aby wykluczy¢ niepotrzebne obszary i zwigkszy¢ doktadnose.

3. Wykrywanie obecnosci i nieobecnosci jest bardzo szybkie. Aby poprawi¢ komfort uzytkowania i unikna¢ czestych

w przypadku przetaczania $wiatla zaleca sig ustawienie ,Op6znienia czasu nieobecnosci” lub uzycie ,Braku obecnosci przez okreslony
czas” jako warunku wyzwalajacego w automatyce, zamiast samego ,Braku obecnosci".

4. Jesli urzadzenie biednie wykryje obecnos¢, gdy w poblizu nie ma nikogo, skorzystaj z funkeji uczenia przestrzennego Al w tle, aby
szybko przeprowadzic ponowna kalibracje i przywréci¢ stan nieobecnosci (tylko w trybie Zigbee).

5. Urzadzene stale zwigksza swoja dokladnost dzieki rozpoznawaniu zakidcen przez sztuczng inteligencje i uczeniu sie w tle w czasie rzeczywistym. Aby

jednak uzyskat najlepsza wydajnost, nalesy unika¢ montazu urzadzenia w poblizu 6 Klimatyzacj, powietrza lub

wentylator6w.
6. Po zainstalowaniu urzadzenie potrzebuje czasu, aby w petni poznac profil przestrzenny nowego otoczenia.

W przypadku znacznych zakiécert $rodowis h, podczas poc 2 moga sporadycznie pojawiat sie fatszywe

alarmy. Aby znormalizowac wydajnose, nalezy pozwolic urzadzeniu kontynuowat autonomiczng nauke w pustej przestrzeni. W

przypadku zozonych érodowisk, w kt6rych skutecznosé wykrywania pozostaje i jaca, nalezy sprobowat ¢ kat lub

pozydje instalacji, aby ograniczy¢ wplyw gltéwnych zrédet zakiécen.

Wymiana baterii

*Wymagany érubokret (nie dofaczony).

Opis kontrolki

Status wskaznika Stan urzadzenia

Pojedyncze naciéniecie spowoduje, ze niebieski
Niebieskie $wiatto mignie raz
wskaznik urzadzenia szybko zamiga jeden raz.

Pojawia sie po wiaczeniu zasilania, ponownym uruchomieniu lub
Niebieskie $wiatto miga 3 razy
przywréceniu ustawier: fabrycznych — wskazuje na normalne zasilanie.

Gdy urzadzenie jest w trybie parowania, mozesz dodac je do
sieci za pomoca aplikagji. Po 10 minutach bezczynnosci

Niebieskie éwiatto powoli miga nieprzerwanie urzadzenie przejdzie w tryb uspienia. Aby ponownie

nawigza¢ polaczenie, musisz recznie ponownie uruchomic

tryb parowania,

Podczas resetowania urzadzenia niebieskie $wiatfo miga szybko, az
do zwolnienia przycisku w ciagu 3 sekund.

Niebieskie $wiatio miga szybko i nieprzerwanie
Podczas parowania niebieskie éwiatio miga szybko, co oznacza, ze

p i ficzyto sie
Niebieski przez 1 sekunde Oznacza pomysine parowanie
Opis przycisku resetowania
Akcja przycisku Wyjasnienie

Sprawdz potaczenie z koncentratorem Zigbee i zweryfikuj efektywny
Naciénij przycisk resetowania zasieg bramy

(Uruchamiane tylko po potaczeniu z bramg Zigbee)

Naciénij i przytrzymaj przycisk resetowania

przez ponad 5 sekund Zresetuj urzadzenie i uruchom tryb parowania sieciowego

krétko przycisk resetowania 10 razy Przywr6¢ ustawienia fabryczne

Zresetuj urzadzenie

Zresetowanie urzadzenia powoduje jedynie usunigcie ustawier sieciowych i ponowne przelaczenie urzadzenia w tryb parowania. Dane lokalne

nie zostana usuniete.

Upew

2e urzadzenie jest wiaczone, a nastepnie naciénij | przytrzymaj przycisk resetowania przez 5 sekund. Pusc go, gdy wskaznik

zacznie szybko miga¢ — urzadzenie zresetuje sig i przejdzie w tryb parowania.

Praywracanie ustawie fabrycznych

Praywrocenie ustawief i lokalnych i
Sprawdz, czy urzadzenie jest wiaczone, a nastepnie szybko naciénij przycisk resetowania 10 razy, aby przejs¢ do trybu przywracania ustawien

fabrycznych.

Specyfikacja produktu

Obecnos¢ wieloczujnikowa FP300

Protoks bezprzewodowy: Watek, Zigbee
Rozmiar: 42 x 42 x 50 mm

Temperatura pracy: -10 ~ 55°C

Wilgotnos¢ robocza: 0 ~ 95% RH, bez kondensacji

Tryb zasilania: CR2450%x2
KC2: RC-LUt-PSS04

Identyfikator FCC:2AKIT-PSS04

1C:22635-PSS04



